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El instrumento XMT62X es una combinacion de una serie de
nuevas tecnologias desarrolladas por el ajuste automatico de
una nueva generacion de instrumentos inteligentes, instrumen-
tos que utilizan tecnologia y chips de microcomputadoras avan-
zadas, solo a través del panel de botones se puede configurar
para que todo tipo de instrumentacién y sensores, transmisores,
etc. Soportando el uso de. El regulador adoptard una madurez a
largo plazo y optimizard el uso del algoritmo de control PID inte-
ligente para que la mayoria del objeto de control tenga una ma-
yor capacidad de adaptacién, el nuevo control de fallas la estra-
tegia mejorard aun mas la seguridad de los sistemas de control.
Puede ser ampliamente utilizado en petroquimica, intercambio
de calor, calefaccidn, suministro de agua, metalurgia, industria
alimentaria, como temperatura, presion, nivel de liquido, flujo y
otros parametros del proceso para medir, visualizar, controlar
con precision.

Este instrumento tiene una salida de transmisién y funciones de
comunicacién, puede hacerlo mas facil con un ordenador o PLC
en red, control remoto.



CAPITULO 1

Hay 19 tipos de entrada (RTD, TC y analdgico) que puede configurarse de forma arbitraria.
Ajuste cero preciso, 0 ~ 60 [ en el rango de compensacidon automatica de unién fria del termopar
(error £ 2°C).

Circuito WATCHDOG utilizado, trampas de software y redundancia, proteccién de apagado, como
tecnologia de filtrado digital, de modo que el instrumento general mejordé enormemente la capa-
cidad anti interferencia.

El uso de la teoria de control inteligente y el método de control PID tradicional combinado con la
funcién de autoajuste de alta precisidon, de modo que el control del proceso y la respuesta rapida,
pequefio sobre impulsd, alta precisién en estado estable es dificil para el control PID convencional
de los grandes. El retardo de tiempo tiene un control de objetivo obvio.

Disefio dual de la interfaz de salida, implementacion de funciones conveniente y flexible.

Agregue una variedad de estrategias de control de fallas, haciendo que el proceso sea un control
m4as seguro.

La inhibicién de las funciones del relé de alarma de potencia puede eliminar el relé del medidor de
potencia en la perturbacion.

Con interruptor de transferencia automatica manual sin golpes.

.....

ESPECIFICACIONES

1. Fuente de alimentacion: CA/CC 85~ 260V

Medio ambiente: 0~60°C; 85% HR

Precision: 0,2%FS+1d

Método de visualizacion: doble sobre las cuatro pantallas digitales LED.
Tasa de muestreo: 5 veces/s

Ciclo de visualizacién: 0,6 s.

Salida de alimentacién: DC24V/30mA.

Salida maestra:

(1) Salida de contacto de relé

(2) Salida SSR

(3) Salida analégica: 4¥20mA, 0~10mA, 0-20mA/1~5V, 0~5V, 0~10V
9. Capacidad de salida:

(1) Exactitud SSR: CA 220 V/3 A, CC 24 V/5 A (carga resistiva)

(2) senales de disparo SSR: 12 + 3V; 30mA

(3) Comunicacion Rs485.

10. Salida de comunicacién: Interfaz de aislamiento fotoeléctrico para interfaz de comunicacidn
serial RS-485 asincrona maestro-esclavo, velocidad en baudios 1200~9600bps.

® NN N kWD

11. Modelos de la serie XMT62X y resumen de una lista de instrumentos



Tabla 1 Dimensiones

DIMESIONES TAMARNO (in) Dimensiones de
SIMBOLO Dimensiones (mm) corte del panel
Arriba Abajo (mm)
XMT623 0.36 0.36 48 X96 X 112 45X 92
XMT624 0.56 0.36 96 X 48 X 112 92 X 45
XMT626 0.80 0.56 96 X 96 X 112 92 X 92
XMT628 0.80 0.56 160 X 80 X 80 152 X 77

Descripcion del modelo

Salida del asistente

Predeterminado: Ninguno

RS485: interfaz RS485 aislante

mA: corriente analdgica (0-10 mA/4-20 mA/0-20 mA)
5V: voltaje analdgico (0-5V/1-5V)

10V: voltaje analdgico (0-10V)

Salida maestra

J: Salida de relé

SSR: nivel de salida del variador SSR
mA: (0-10 mA/4-20 mA/0-20 mA)
5V:(0-5V/1-5V)

10V:(0-10V)

Cddigo de dimensiones totales
3:48x96x112 mm (vertical)
4:96x48%x112 mm (horizontal)
6:96x96x112 mm (cuadrado)
8:160x80x80 mm (horizontal)

NOTA: La salida del control maestro es SSR o la salida de relé cuando solo entonces la coca elige
cambiar entrega la funcion.



CAPITULO 2

Operacion explicada.

Descripcion del panel

1. Panel

Tomemos como ejemplo el XMT624 (la serie de instrumentos XMT62X con diferentes especifica-
ciones tiene la misma configuracion).

XMT624 latelllgeat PID Regalator

e ALY AT N

e DO O H 5

: ) svi o HB = —
Setting value dem- - SST=E>EVE
onst ration window ooo

llustracion 1 Pantalla del controlador.

e Las medidas muestran la ventana (PV)

¢ Ventana de demostracidn del valor de configuracion (SV)

AL1: Ldmpara de salida del relé J1

AL2: Ldmpara de salida del relé J2

AT/M: Indicador de autoajuste o/ Indicador de control manual

Salida: Indicador de salida de control

(SET) Tecla de configuracidn: Se utiliza para el registro de parametros / Llamada de parametros.
(>) Tecla de eleccién digital/tecla de corte manual

(V) Tecla Abajo: Se utiliza para seleccionar el pardmetro anterior y se utiliza para aumentar los
ndmeros.

(M) Tecla Arriba: Se utiliza para seleccionar el siguiente pardmetro o aumentar los nimeros.



2. Explicacion de la condicion

El instrumento de la serie XMT62X tiene cuatro tipos de estados activos
(1) Estado de configuracidn de parametros
(2) estado de control automatico
(3) estado de control manual

(4) Estado de autoajuste del pardmetro PID

3. Entre varias condiciones cortadas

Press(@)

——— | Parameter
Input password

setting status

Automatic Prr:as@.!s. _|the status of
control statel |AT/M light up
[}

manual control

Set AT par-
ameter to I-,___ PID parameter
confirmed self-tuning state
and exit
2S key storage in accordance with amendm-
ents to set and return to automatic control
state if no button operation after the 60S d-
oes not store changes to the state to return
to automatic control

Presione (SET)

Contraseia de entrada

*Estado de configuracion de parametros

Presione (>) 3 Seg, AT/M se ilumina

*El estado del control manual.

Establezca el parametro AT en 1, confirmado y salir
Estado de autoajuste del parametro PID

Almacenamiento de la clave 2Seg de acuerdo con las modificaciones para configurar y volver al
estado de control automatico si no se opera ningln botdn después de 60 Seg no almacena los
cambios en el estado para volver al control automatico



Nota:

En el modo de control automatico, si presiona la tecla (>) una vez, para ver el porcentaje de salida de con-
trol automadtico, la fila izquierda de instrumentos mostrara la primera "o0", después de las tres se muestra el
porcentaje de salida de control, y luego (>) tecla una vez para volver al estado de control automatico de la
instrumentacion.

En el modo de control automatico, si presiona la tecla (>) 3 segundos para ingresar al estado de control ma-
nual, la primera ventana SV izquierda no muestra la "o", al mismo tiempo que la ldmpara AT / M se encien-
de siempre, esta vez puede pasar. Tecla (A) y (V) para que el aparato de mediciéon de regulacién manual
muestre el tamafo de salida. Y presione la tecla (>) para confirmar las revisiones, presione la tecla (SET) del
aparato de medicién para volver a la condicidn de control automatico.

4. Descripcion de la ventana de visualizacion

Ventana PV: Sefial de entrada automatica cuando la visualizacion de mediciones en tiempo real muestra
gue el estado actual indica el pardmetro establecido.

Ventana SV: Cuando la hipétesis condiciona la demostracidn del siguiente simbolo de indicacion del para-
metro, después de que la eleccidén decide el pardmetro, se designa al pardmetro demostrado como el valor
de configuracién. Cuando la condicidn de control automatico demuestra el valor de configuracion objetivo.
(Presione la tecla (>), muestra el porcentaje de salida de control).

Cuando la configuracion de pantalla de autoajuste apunta.

5. Explicacion de la tecla presionada

Estado Estado de control Estado de configuracion de Estado de control Estado de autoajuste

Botén automatico parametros manual del parametro PID

Parametros seleccionados,
Cortar a estados de confirmado que los cambios
SET configuracion de pa- son demasiado largos para
rametros cambiar al control automati-
co por el estado de 3S

Cambiar automati- Cambiar al estado de
camente al estado control automatico

El porcentaje de sali-

., . . . Confirma el porcen-
da de demostracidn Seleccione el bit de configu- P

> ., taje de salida ma-
corta el manual. racion
L nual.

condicién A

A Aumentar el valor Agregar valores de bits esta- | Aumentar el porcen-
establecido blecidos taje de salida.

Y Disminuir el valor Reducir los valores de bits Reducir el porcenta-
establecido establecidos je de salida.




6. Descripcion de los indicadores

Estado

Boton
ALl
AL2

AT/ M
ouT

Alarma relé J1 Alarma relé J2 Estado manual Salida de control

Encendido

Encendido

Encendido

Encendido

6.1Cableado de terminales

Todos los XMT62X tiene el mismo cableado. (Cableado al instrumento, cualquiera que sea el
diagrama de cableado adjunto).
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llustracion 3 Diagrama de cableado




Salida maestra:

1. RSS.

2. Relé.

3. Analdgico (0-10 mA) / 4-20 mA / 0-20 mA).
4. Analdgico (0-5 V/1-5 V).

5. Analdgico (0-10 V).

Salida del asistente:

1. Analdgico (0-10mA / 4-20 mA / 0-20 mA).
2. Analdgico (0-5 V/1-5 V).

3. Analégico (0-10 V).

4. Interfaz RS485.

Nota de cableado:

1) El instrumento cuando utiliza una fuente de alimentaciéon de CC es negativo, independientemente de
cuando, el instrumento puede adaptarse automaticamente.

2) Cuando el instrumento tiene una fuerte interferencia con otros equipos o cuando trabaje con ellos, conecte
el cable de tierra al suelo.

3) Entrada TC (TERMOCOUPLE o TERMOPAR) Que debe usarse con el mismo grado de compensacion por su
cable.

4) Introduzca el RTD (DETECTOR DE TEMPERATURA RESISTIVO) debe ser el uso de baja resistencia (menos de
5 ohmios) y los tres sin cables.

5) Las lineas de sefial de entrada para evitar los efectos de interferencias de ruido, intente mantenerse
alejado de la fuente de alimentacion del instrumento, la fuente de alimentacidn y otros cables.

6) Si hay interferencia de ruido, se puede instalar un filtro de ruido y conectarlo a tierra, y reducir la salida del
filtro de ruido y el cableado de alimentacién del instrumento desde el terminal.

7) Cuando la tensién de acceso al medidor (V) indica, entonces el dos terminales 12,15, luego ajuste el
instrumento debe ser un cortocircuito dentro del bloque, como sigue:

24V
COM
0-10V

24V
COM
0-10V

Alimentacion del instrumento al
transmisor.

Entrada de voltaje del instrumento (V).



CAPITULO 3

Configuracion del instrumento

La serie XMT62X de fabrica de instrumentos ha configurado algunos pardmetros, pero algu-
nos parametros de la situacion real requieren que el usuario los configure o modifique, la
serie XMT62X de pardmetros del instrumento se divide en pardmetros funcionales, parame-
tros operativos, pardmetros de control de los tres grupos, tres conjuntos de parametros de
tres contrasefas de bloqueo 0089,0036,0001, el usuario puede ingresar una contrasefia dife-
rente para ingresar los parametros del grupo correspondiente, de la siguiente manera:

Set the input signal,
showing range, as w-
0089 ell as the transmis-
—

sion output, control
output and other re-
lated parameters

Set alarm parameters,

@ l Input ’7 0036 _|PID parameters and

password control output and

91e18
|043U0D O JRWOINY

other related para-
meters

Target settings, the
0001 ol t | | d
WO alarm values an

self-tuning start
switch

llustracion 4 Contrasefias para acceder a los tres tipos de configuraciones.

Ingreso de contraseiia (0089)
Ajuste la sefal de entrada, que muestra el alcance, asi como la salida de transmisién, control
y otros parametros relacionados.

Ingreso de contraseia (0036)
Configurar los parametros de alarma, parametros PID y salida de control y otros parametros
relacionados.



Ingreso de contrasefia (0001)
Ajustes del objetivo, los dos valores de alarma y el interruptor de inicio de autoajuste

Guia de parametrizacion de funciones
Detalle del parametro de funcion (la contraseia es "0089")

simBoLO DEFINICION ADDRES RANGE EX-fabrica
valor
PASS PASS INPUT PASSWORD 2000H 0089 0000
Inty Inty type 2001H See note 3 Pt 100
PulL PuL Range lower limit 2002H -1999 ~ 1999 0.0
PuH PuH Range Upper limit 2003H -1999 ~ 1999 100.0
. . - 0-bit, 1 10,
dot dot Decimal point position 2004H 2100, 3 1000 1
rd rd Fore / Back role 2004H 1: Fore role, 0: 0
Back role
obty obty Analog output type 2005H 0-10, 4r;12£1 0-20 0-20
oblL obL Output Lower limit 2006H -1999 ~ 1999 0
obH obH Output Upper limit 2007H -1999 ~ 1999 100.0
0~ 10mA,
4~ 20mA,
0~20mA, 3~
oAty OAty PID out put mode 2008H 100mA For the 3
proportion of
cycle time(S)
EL EL Wurzeln 2009H ON=Square OFF= OFF
None
Ss SS Yhe small signal excises 200AH 0~ 100% 0
rES rEs On electricity slow start 200BH 0~ 120S 0
Id Id Miling addres 200CH 1~64% 5
bAud bAud Baud Rate 200DH 1200, 2400 4800, 9600
9600
End End

10




1.1 Parametros funcionales del proceso de configuracion de grupos

Test automation Symbol
condition Input password p. Signal type
Pres : S
200 T 1 In in £Y
g : Pul ixxx
L] L
! ) EPI’&SS@ @ - P @Uﬂper limit
' Press
b [Pl +——p.1
' PuH E | T
L] L]
:Prass@ @ - Lower |imit
: : Pres@
: : I@
. ' LXXX
: .
H H
H h H
Press : - ;
@ $ El‘ta E
: &3 :
5 &

llustracion 5 Diagrama de flujo para modificar los pardmetros (0089).

Presionar (SET)

Ingresar en el VENTANA (SV) la CONTRASENA que es (0089) usando los botones (>) (A) (V)
Presionar de nuevo (SET) una vez que haya escrito la contrasefia

Usar los botones () (V) para seleccionar cual pardmetro que se va a ajustar

Una vez seleccionado el parametro presionar (SET) para modificar el valor ya establecido de
fabrica, y simplemente para cambiar usar los botones () (V)

Una vez ajustado el parametro seleccionado presionar (SET) para guardar el valor

Ya por ultimo buscar en la VENTANA (PV) una opcidn la cual es (END) y presionar (SET) para
que se guarden los cambios hechos por el usuario.

Si realizo de forma correcta este Ultimo paso regresara a la pantalla principal y los cambios
se guardaron correctamente.

NOTA: Repetir este mismo proceso para los otros tres parametros funcionales.



1.2 El parametro de funcion explicado (Tipo de sensor de humedad a usar)

SimMBOLO Tipo de sensor Rango Resolucién
t TTC 0~ 400°C 1°C
r RTC 0~1600°C 1°C
J JTC 0~ 1200°C 1°C
BrE WRe3 - WRe25 TC 0~ 2300°C 1°C
B BTC 350 ~ 1800°C 1°C
S STC 0~1600°C 1°C
Y KTC 0~ 1300°C 1°C
E ETC 0~900°C 1°C
P100 PT100TC 200.0 ~ 600.0°C 1°C
Cu50 Cu50TC -50.0 ~ 150.0°C 1°C
r375 0~375Q
0-75 0~75mV
0-30 0~ 30mVv Relacionar con
0-5 0~5V En el &mbito de -1999 el rango de
1-5 1~5V ~9999 conjunto limite superior,
10v 0~ 10V arbitrario limite inferior y
0-10 0~ 10mA punto decimal
0-20 0~20mA
4-20 4~ 20mA

PvH / PvL: En el RTD, TC no se puede configurar, instrumento de acuerdo con el valor estdndar de la
subpantalla.

PvH: Sefial de entrada al valor maximo cuando el valor de visualizacién correspondiente;PvL: Sefial de
entrada a cero cuando el valor de visualizacién correspondiente.

Rd: Se utiliza para elegir la funcién de control PID. Cuando es Back action (rd=0), con el aumento en el valor
medido, la salida se redujo gradualmente, utilizado principalmente para la calefaccion de esta manera, la
presién y asi sucesivamente. Cuando la funcién es Fore (rd= (rd=0), la salida disminuye gradualmente con
el aumento del valor medido. (rd=1), con el valor medido disminuye, el valor medido valor medido vy el
valor ajustado de la desviacidn entre el mas pequefio, aumento gradual de la produccion, de esta manera,
principalmente para la refrigeracidn, y asi sucesivamente descompresion.

OBH: obh es el valor de visualizacidn cuando la transmision 20mA; obl es el valor de visualizacidén cuando la
salida de transmision es OmA o 4maA.

Los usuarios que necesitan la sefial de tension de salida se pueden personalizar de fabrica o por su cuenta
en los dos terminales de salida y la resistencia de acceso de 250Q o 500Q) para obtener 1 ~5V,0~5Vo 0~
10V de salida de tension.

(Nota: Y luego un impacto directo en la precisidn de resistencia precisién de la tensién de salida de
transmisidn). OAty opcidén en este momento 4 ~ 20mA,0 ~ 10mA y 0 ~ 20mA corresponderda0~5Vo 1~
5V, 0 ~ 10V salida de tension.

174



oAty: Salida de control PID 4 ~ 20mA, 0 ~ 10mA y 0 ~ 20mA sefal de salida de corriente de
los tres. Seleccione el tipo de cuando el valor de salida entre 3-100, el instrumento para la
salida de control proporcional al tiempo, dijo en un tablero de control de control de salida
de tiempo de ciclo compartido , Los usuarios que necesitan la sefial de tensién de salida se
puede personalizar de fdbrica o por su cuenta en los dos terminales de salida y la resisten-
cia de acceso de 2500 o 500Q) para obtener 1 ~ 5V, 0 ~ 5V 0 0 ~ 10V tensidon output. OAty
opcién en este momento 4 ~ 20mA,0 ~ 10mA y 0 ~ 20mA se correspondera con0~5Vo 1
~ 5V, 0~ 10V tensién de salida.

EL: Cuando el instrumento de medicién de seiial diferencial de entrada fluye, si el transmi-
sor de sefial de presion diferencial estd prescrito, este parametro se configurara en Encen-
dido. Si la sefial de entrada diferencial no es una medida del flujo, este pardmetro debe
configurarse en APAGADO.

rES: En algun sistema de control no permite que el sistema en el momento de arranque a
la salida maxima de control PID, pero el instrumento real de la energia por las operaciones
de salida PID puede ser después de la maxima, por lo que este pardmetro mediante el es-
tablecimiento de la salida PID para el tiempo de retardo maximo, por ejemplo: Cuando rES
conjunto 80S, dijo que después de que el medidor de potencia de calculo vienen salida PID
al 100% de potencia de salida completa, el instrumento pasard a través de 80S de salida
para alcanzar el 100%, de modo que después de que el sistema alcanzado por el 80S plena
potencia de trabajo.

SS: Cuando la senal de flujo ingresada necesita prescripcion, si se puede eliminar la resec-
cidon de los pardmetros de sefial pequefios SS. Por ejemplo: el instrumento para la sefial de
entrada 4-20 mA, SS estd configurado en 3, eso el [4+ (20-4) X3%] = 4.48mA, es decir,
cuando la sefal de entrada en el tiempo entre 4 a 4.48mA, los instrumentos al procesar la
sefial de entrada son 4mA.

bAud: Este parametro se utiliza para seleccionar la velocidad de comunicacién en baudios
entre el instrumento y el PC.

13



2. Detalle del parametro de funcién (la contrasefia es "0036")

14

siMBOLO DEFINICION ADDRES RANGE EX-fabrica
valor
PASS PASS INPUT PASSWORD 0089 0000
AL1y Ally Firts alarm means 1000H 00~06,11~16 01
AL1c Allc UCE A 1001H 0~9999 00
the alarm
AL2y AL2y Second alarm means 1002H 00~06, 11~16 02
AlL1c Allc QG A E S 1003H 0~9999 00
second alarm
P P Proportional band 1004H 0.1~300.0 20.0
| | Integral time 10005H 0~2000 100
d d Derivative time 1006H 0~999 0
Ct Ct PID calculation cycle 1007H 0~100S 1
SF SF Integral range 1008H 0~999 50
Pd Pd Limiting differential 1009H 0.1~0.9% 0.5
bb bb PID working range 100AH 0~9999 1000
outL outL et 100BH 0~100.0% 0
output
outH outH Upper limit of control 100CH 0~100.0% 100.0
output
nout nout Adnormal output value 100DH 0~100% 0
Psb Psb Against the value of 100EH -1999~9999 0.0
error correction
FILt FILt Filter coefficients 100FH 0~3 2
End End




2.1 Pardmetros funcionales del proceso de configuracion de grupos

Test t t
pres’ :---------------.pfegs o
s 1 ' pror—

PRASS ' AL IY ALY

;.'..':';—.I : AL i X
L)
H et ; ' The margi n back to

' :Pre_,@l@ H the first alarm
. .
H : AL iL
H E XXX
.
s . Second alarm

EPre,@ :p @ !.-lear-. '
[ sPress
' AL2Y 4+ N ESY
H RLT H [
: :
. i H .
e @@

Press@ 1 ; -
g 3 :
" AL N ]
L] "

llustracion 6 Diagrama de flujo para modificar los pardmetros (0036).

e Presionar (SET)

e Ingresar en el VENTANA (SV) la CONTRASENA que es (0036) usando los botones (>) () (V)
e Presionar de nuevo (SET) una vez que haya escrito la contrasefia

e Usar los botones (#) (V) para seleccionar cual parametro se va a ajustar

e Una vez seleccionado el pardmetro presionar (SET) para modificar el valor ya establecido
de fabrica, y simplemente para cambiar usar los botones (") (V)

¢ Una vez ajustado el parametro seleccionado presionar (SET) para guardar el valor

e Ya por ultimo buscar una opcién la cual es (END) y presionar (SET) para que se guarden los
cambios hechos por el usuario.

¢ Sirealizo de forma correcta este Ultimo paso regresara a la pantalla principal y los cambios
se guardaron correctamente.

NOTA: Repetir este mismo proceso para los otros tres parametros funcionales.
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2.2 Detalle del grupo de pardmetros de funcionamiento
AL1y/AL2y : Hay seis tipos de modos de alarma. Esta en 00, Cancelar alarma

01. 11: The mére the upper
limit alarm

Alarml ing when PV = AL1
Remove alarm when PV
(AL1-AL1C)

(SV=100, AL1=20, AL1C=2)

20

/-\ ALY
18 ./E. ------ \ AL1-ALIC
E N\ py

Alarm

01: Cross upper limit and
has not inhibited

11: Cross upper limit and
has inhibited

llustracion 7 Alarma Numero 1.

02. 12: The more the lower
limit alarm

Alarmling when PV<AL1
Remove alarm when PV>
AL1+AL1C)

(SV=100, AL1=20, AL1C=2)

22 ----\ic -------- = ALT+ALIC
20 ALT

Alarm

02: Cross lower limit and
has not inhibited

12: Cross lower limit and
has inhibited

llustracion 8 Alarma Numero 2.
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03. 13: Deviation alarm
Alarming when PV-SV= (AL1)
(SV=100, AL1=20, AL1C=2)

120 SV+AL1
18 ---/d-------\i;-svau-auc
: v

100 '
I

20 All

Alarm
03:Deviation alarm and

has not inhibited

13:Deviation alarm and
has inhibited
(A1>0)

llustracion 9 Alarma Numero 3.

04, 14: Negative deviation
alarm

Remove alarming PV< (SV-AL1)

(SV=100, AL1=20, AL1C=2)

PV
4 sv

100
..... S\.------/Ar-n 1+ALIC
80
;\_/
I

: SV-AL1
I

20
v/

Alarm
04: Negative deviation alarn

and has not inhibited

14: Negative deviation alarn
and has inhibited
(A1>0)

llustracion 10 Alarma Numero 4.



05. 15: Relative alarm
Alarming when IPV-SVi= (AL1
Remove alarm when IPY-SVI<
CAL1-ALIC)

(SV=100, AL1=20, AL1C=2)

/\PV
120 SV+ALT 1
18 --ﬂ----\- ------- “SV+ALT=ALIC
100 : f sy i
\- -l—-- -SV-AL1+ALIC
v A SV-AL1

W,

Alarm Alarm

05: Relative alarm without
inhibit

15: Suppress relative alarm
(A1>0)

llustracion 11 Alarma Numero 5.

06. 16: Alarm in the scope
1) of Deviation
SV=100, AL1=20, AL1C=2
Increase in PV value range
80=PV<122 when the alarm,
PV = 122 without alarm;
Decrease in PV value range
120>PV=78 when the alarm,
PV<78 without alarm

PY
122f = of === e mof = SV-ALT+ALIC
120/ —— SV+ALI
100 f: 1 [

80 SV-AL1

=k===S¥-AL1-ALIC
I

larmAlarmAlarm

06: The scope of the alarm
without inhibition

16: Inhibit the scope of the
alarm(AL>0)

llustracion 12 Alarma Numero 6.



Detalle del parametro PID

P: P es la relacion entre la relacién de sesgo y la variable de control de salida, Ajuste el valor
del mayor control de baja sensibilidad; ajustes mas pequefios, la sensibilidad mas alta.

I: El propdsito de los puntos de calculo es eliminar el error estatico, siempre y cuando la des-
viacion de la existencia de la funcidn sera integral para controlar el volumen de modo que la
direccion de la desviacidn de la eliminacidn de los puntos en movimiento es que la fuerza
integral de la unidad, instrumento establecido para el tiempo de integracién mas corto, el
papel de los puntos de instrumentacién mas fuerte.

D: La accidn proporcional y el rol integral son controlar el resultado de la enmienda en res-
puesta a movimientos lentos, el rol diferencial es eliminar las deficiencias y, ademas, tener
un efecto diferencial basado en la tasa de desviacion del resultado de una enmienda para
controlar el proceso de control tan pronto como sea posible al estado original es que las uni-
dades de intensidad diferencial, la configuracién del instrumento diferencial cuanto mas lar-
go sea el papel de ese instrumento para controlar la cantidad de intensidad diferencial. la
mas fuerte de la enmienda.

Ct: Instrumento completado por un tiempo de ciclo de control, ciclo de control, cuanto mas
corto sea el control del instrumento mas cuidadosamente se refinara.

SF: El papel de SF es la introduccion de los puntos de separacién, el sobre impulsé del supre-
sor, el SF disminuye, inhibe el sobre impulsé en respuesta a un error lento y de estado esta-
ble.

Pd: Mutacién para reducir el valor medido de la interferencia de salida. Cuando el Pd = 0,9,
el efecto mas fuerte; cuando Pd = 0,1, el papel de los mas débiles.

bb: SV tbb en el marco de instrumentos para la salida de control PID, que esta fuera del con-
trol de salida de dos posiciones; Cuanto mas grande sea el bb, mayor serd el alcance del tra-
bajo del PID, mas preciso serd el control, pero el sistema de interferencias mas frecuente
respondera mas lentamente; bb mas pequefio, los dos tipos de control mas pequefios, el
sistema mas rapido sera la respuesta a la perturbacion, sin embargo, las interferencias mas
pequefias y requieren un sistema de control mas sofisticado no son del todo apropiados, por
lo que bb deben ser sistemas diferentes para cumplir con los requisitos. necesidades de dife-
rentes sistemas para controlar la velocidad y controlar los requisitos de precision.

(3) outL/outH: limite inferior, limite superior de salida de control

(4) nota: Cuando el instrumento de entrada es anormal, el instrumento puede ser como un
porcentaje de la salida, el usuario debe configurar el valor para el sistema en un porcentaje
de salida de trabajo normal, estable y seguro.

(5) FiLt: El enfoque del instrumento utiliza filtrado de primer orden, 0 para abandonar la fun-
cién de filtro digital, 1 débil, 2 ligeramente, 3 lo maximo, estableciendo el valor mayor, indi-
cando mas estable, pero la pantalla del tablero se retrasa.
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3. Detalle del parametro de funcion (la contrasefia es "0001")

simBOLO DEFINICION ADDRES RANGE EX-fabrica valor
PASS PASS INPUT PASSWORD 0001 0000
Sv Y Set value 0000H -1999~9999 250.0
AL1 ALl The firts a alarm settings 0000H -1999~9999 500.0
AL2 AL2 The second alarm settings 0000H -1999~9999 100.0
At At Self-tuningg start switch 0000H 0~1 0
End End

3.1 Parametros funcionales del proceso de configuracidn de grupos

Test automat'ron] Symbo |
condition nput password  _______________. i
—1Press@ — S PYESS@
co008 FPASS Su Su
08 ooo| ALt - xXxx
A Press(V|@ i The first alarm
: :p,ess settings
W RSy
H ALe XXX
H The second alarm
:Press@@ p @ settings
' e ress —
: RLI: Fr'n.n:
H RE ' XX
H ' :
:Press@;@ :
Press@ E . '
T End :
. Su E

lustracion 13 Diagrama de flujo para modificar los pardmetros (0001).

e Presionar (SET)

e Ingresar en el VENTANA (SV) la CONTRASENA que es (0001) usando los botones (>) (*) (V)

e Presionar de nuevo (SET) una vez que haya escrito la contrasefia

e Usar los botones (") (V) para seleccionar cual pardmetro se va a ajustar

e Una vez seleccionado el pardmetro presionar (SET) para modificar el valor ya establecido de fabrica, y
simplemente para cambiar usar los botones (*) (V)

e Una vez ajustado el pardmetro seleccionado presionar (SET) para guardar el valor

¢ Ya por ultimo buscar una opcién la cual es (END) y presionar (SET) para que se guarden los cambios hechos
por el usuario

¢ Si realizo de forma correcta este Ultimo paso regresara a la pantalla principal y los cambios se guardaron
correctamente.

NOTA: Repetir este mismo proceso para los otros tres parametros funcionales.
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Resumen

Los tres parametros del proceso de configuracién del grupo, el resumen se centrara en lo
siguiente

1.En el estado del control automatico, pulse el botdn (SET) una vez, la pantalla del instru-
mento contrasefia PASS, esta vez en la siguiente fila de pardmetros de entrada de instru-
mentos de diferentes grupos correspondientes contrasefia, pulse el botén (SET) de nuevo
para confirmar la contraseiia, los parametros del instrumento se pueden ajustar para en-
trar en el estado.

2. Fin para confirmar la contrasefia, Instrumentacién en la parte superior e inferior dos filas
muestran los distintos pardmetros en orden, Parpadea en el programa para los parame-
tros actuales, sé muestra en la siguiente fila para el siguiente pardmetro, Us (V); tecla aba-
jo para elegir los parametros, con (*); arriba la seleccién de pardmetros clave.

3.Cuando un parametro en la Ultima fila muestra parpadea, pulse (SET) pardmetros clave
que tienen que ver o editar, esta vez en el horario todavia muestra este pardmetro
prompt, la siguiente fila muestra la configuracion de pardmetros, utilice (>) botény (%), (V)
clave para reducir la modificacién de los ajustes.

4. Cuando se modifica un parametro, pulse el botén set para confirmar los cambios en este
pardmetro, cuando el panel de control muestra la clasificacidon actual de los parametros
después de la modificacién, y luego hacia arriba, o hacia abajo para elegir los pardmetros a
modificar.

5.Repita estos pasos para completar el instrumento para ver o modificar los pardmetros.

Nota: En el transcurso de los parametros establecidos, por la tecla (SET) durante 3Seg cam-
bia los pardmetros de retencién y los parametros establecidos de antemano del estado,
tales como 60 segundos sin operacién de la tecla, el instrumento no guarda ningdin cambio
y vuelve al estado automdaticamente al estado de control automatico.
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CAPITULO 4

Descripcion de las funciones

Supresion de alarmas eléctricas

Si elige la funciodn, la instrumentacién y la alimentacién del instrumento de repotenciacion independientemente
de si hay alarma de relé, todos los relés no son de alarma, cuando el rango de medicién del instrumento para
volver a entrar en la alarma, relé de advertencia metros sélo mediante el establecimiento de la forma en que la
accion. Funcién inhibitoria de la energia en el camino de la alarma de relé Ally y seleccione Al2y.

Interruptor automatico/manual

Cuando el instrumento por medio del control automatico al modo de control manual, el instrumento de control
de salida no cambia (como el instrumento en el control automatico de la salida cuando el porcentaje del 45 por
ciento, cuando se cambia al control manual, el porcentaje del instrumento La salida sigue siendo del 45%).
Cuando el instrumento pasa del control manual al modo de control automatico antes, al ajustar manualmente la
salida del instrumento de medicion se obtiene el porcentaje del valor del valor de establecimiento del objetivo,
y luego se controla manualmente mediante el instrumento para automaticamente.

Autoajuste PID

El control PID, la configuracién de los pardmetros P, |, D tendrd un impacto directo en el efecto del control PID,
gue tiene una serie de pardmetros y el sistema de control esta estrechamente relacionado con él mismo, es
dificil dar una aplicacidn de cualquier sistema de valor fijo. Para reducir la cantidad de pardmetros que los
usuarios establecen con esta dificultad, el instrumento XMT62X optimizé el uso del algoritmo de autoajuste
digital. a través de las operaciones de autoajuste pueden ser instrumentos para un conjunto de parametros de
control del sistema, después de que los pardmetros de autoajuste se ajusten a los requisitos de la mayoria de
los sistemas de control, el instrumento de autoajuste pasa automaticamente al estado de control automatico.

Iniciar autoajuste: los parametros de alarma del instrumento del grupo AT inicial para 1, los pardmetros del
grupo de alarma, en este momento las luces del instrumento AT parpadean, el instrumento ingresa al estado de
autoajuste.

e Estado de autoajuste, el valor SV del instrumento debe ser en torno a valores comunes.

e Estado de autoajuste, de vez en cuando el uso de sistema de control de instrumentacién digital en este
momento hay si se produjeran shocks significativos, los shocks al sistema no permiten utilizar con
precaucién un autoajuste sustancial.

e En un estado de autoajuste, no debe haber ninguna perturbacién inusual, como desconexién de carga,
sensores, dispositivo, organismo ejecutor, etc.

e Autoajuste del sistema de sincronizacién y control, desde unos pocos minutos hasta varias horas, segun el
botdn SET para cancelar el autoajuste, los parametros de control del instrumento no se modifican.
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Método de depuracion de parametros de control PID inteligente

Método de depuracion de pardmetros de control PID inteligente como los parametros de
control PID de autoajuste obtenidos no son necesariamente el mejor valor, el instrumento
de control de autoajuste no es necesariamente el mejor. Si el sistema de control no puede
cumplir con los requisitos de precisidn, se puede configurar manualmente y ajustar el valor
de estos pardmetros, lo que permite que el sistema logre un control satisfactorio.

1.Seleccidn de la banda de proporcion P

Debido a que el tamafio de los sistemas P afecta directamente la cantidad de sobre impulsé,
el tiempo de transicidn y el error de estado estacionario, por lo que la seleccion de P es parti-
cularmente importante. Reducida la proporciéon con P, la accién del sistema es sensible y
mas rapida; pero pequefio, aumenta el exceso, aumenta la frecuencia de oscilacién para re-
gular el tiempo; Si P aumenta, el sistema se estabilizara; si P es demasiado grande, el sistema
se ralentizard. El tamafio de P era la relacién inversa entre el error en estado estacionario.
Reduzca la proporcidn del papel, puede reducir el error de estado estable y mejorar la preci-
sién del control.

2.Seleccion del tiempo de integracion |

Accidn integral para eliminar el error de estado estacionario, integral. En el momento en que
el papel integral era la relacidn inversa, el papel integral era mas pequefio y el sistema era
mas intenso y estable, la frecuencia de oscilacién también era mayor, pero era mayor, lo que
debilitaba el impacto en el rendimiento del sistema y no podia eliminar el estado estaciona-
rio error.

3.Seleccion del diferencial horario D

El control diferencial puede predecir desviaciones, lo que resulta en la funcién de correccién
de avance y se puede utilizar para mejorar las caracteristicas dindmicas. Pero, cuando d es
mayor o menor, el tiempo de exceso y estabilizacion aumentara. Mientras se controla la can-
tidad que no se queda atras, como la presion, la velocidad de rotacidn, etc., d deberia ser
posible pequefio. Del analisis anterior podemos ver que tres pardmetros influyen en la selec-
cién de cada uno, la restriccidn mutua, pero también por las limitaciones fisicas de varios
factores, deben adaptarse a los requisitos especificos de la operacién y el control para hacer
una eleccién de compromiso.

Protocolo de comunicacion

Instrumento de la serie XMT62X MODBUS_RTU adopciéon universal de acuerdos internacio-
nales, el instrumento puede transmitir comunicaciones informaticas RS485 estandar, compa-
tible con Kingview, MCGS, Century Star, el software de configuracién, etc., como el uso de
este controlador de instrumento o El usuario del software de configuracidn desarrollé su
propio software para PC, los usuarios pueden disefiar sus propios controladores segun el
acuerdo, nuestra empresa proporciona los productos en CD-ROM que lo acompafian sobre el
protocolo de comunicacidn en detalle y el software de prueba, guia para ayudar a los usua-
rios a disefiar el controlador.
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Velocidad de comunicacién: 1200,2400,4800,9600bps
Bit de parada: 1; Bits de datos: 8

Verificacidn de paridad: Ninguna

Cédigo de funcién 03: lectura del valor del parametro
Cédigo de funcidn 10: escribir el valor del parametro

Modo de funcién 01: Leer bit de estado (SV, A/M, R/D, configuracidn, anormalidad, AL2, AL1, AT) (Esta
caracteristica es un codigo de instrumentacidn para leer bits de estado, cédigo de funcidn especifico).

Modo de funcién 05: Cambiar el modo de control del instrumento (el A/ M a 0 o 1, AT a 0) (este codigo de
caracteristica para cambiar la funcién de control de instrumentacién cdédigo especifico) protocolo de
comunicacion guia detallada consulte el protocolo adjunto al azar.
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H20 T'EX”

H20 TEK, S.A. de C.V.

HORARIOS DE ATENCION
(TIEMPO DEL CENTRO)
Lunes a Viernes:

8:30 am a 1:30 pm

2:30 pm a 6:00 pm
Sabado:

8:30 am a 1:00 pm

LLAME SIN COSTO
01 800 9 H20 TEK
(01 800 9426 835)
SKYPE: ventas-h2otek

Website: www.h2otek.com

RFC: HTE090324LX6

ATENCION A CLIENTES (NACIONAL):
info@h2otek.com

OFICINA MONTERREY N.L. (MATRIZ):
Av. Dr. Eleuterio Gonzalez No. 2641

Col. Mitras Norte, Monterrey, N.L. México
C.P. 64320

Conmutador: (52) 81 83467510

(52) 81 83467534

(52) 81 83738802

(52) 81 23162248

(52) 81 23162249

PLANTA:
Av. Gonzalitos No. 2637 Col. Mitras Norte,
Monterrey, N.L. México C.P. 64320

OFICINA DE VENTAS CD. DE MEXICO, CDMX:

Av. Tonala 285-1, Colonia Roma Sur,
Delegacion Cuauhtémoc entre Tepeji y Tepic,
Cd. de México, CDMX C.P. 06760
Conmutador: (52) 55 55749734

(52) 55 52645077

(52) 55 67198048

OFICINA DE VENTAS GUADALAIJARA, JAL.
Ave. Enrique Diaz de Ledn No. 893

Col. Moderna Guadalajara, Jalisco

C.P. 44190

Conmutador: (52) 33 31620109

(52) 33 38129375

OFICINA DE VENTAS CANCUN Q.R.:

Ave. Chichen Itza No. 355

SM 062, MZ 5, LOTE 2

Zona Urbana, Cancun Quintana Roo, C.P. 77520
Conmutador: (52) 998 3132858

(52) 998 2175625

TIJUANA, BCN
(52) 664 231 7774
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